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Autonome Systeme und ihre Sicherheit

Ʒ Autonome/Automatisierte Transportsysteme erobern 
zunehmend (teil-)öffentliche Bereiche

Ʒ Nutzen und Risiken: Rationalisierung, aber auch 
Gefahren durch Fehlfunktionen

Ʒ Wer haftet im Schadensfall?
Sind Risiken kalkulierbar?

Ʒ Fehlende Sicherheitseigenschaften werden die 
Akzeptanz solcher Systeme und damit auch die 
Investitionen in deren Entwicklung behindern.
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Autonome Systeme heute

Ʒ Produktion & Logistik 

Ʒ Autonome Fahrzeuge (spurgeführt oder frei fahrend)

Ʒ Einsatz in abgeschirmten Bereichen oder

Ʒ Sicherer Betrieb durch Sensorik und langsame Fahrt

Ʒ Landwirtschaft 

Ʒ Automatische Lenksysteme

Ʒ Spurführung durch Tastsensorik und optische Sensoren

Ʒ Ausschließlich Assistenzsysteme

Ʒ Automobilindustrie

Ʒ Abstandsregelung, Spurwechselwarnung, Parkpilot etc.

Ʒ Ausschließlich Assistenzsysteme
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Rechtliche Fragestellungen4

ñSafety issues will be of particular 
interest from a legal viewpointò

Weng et al.: The legal crisis of next generation robots. Int. 
Conference on Artificial Intelligence and Law, 2007

Haftungsbeschränkung

Sicherheitsrichtlinien



Wie sicher müssen Autonome Systeme sein?

Ʒ Der Sicherheitsbegriff

Ʒ Sicherheit = Freiheit von inakzeptablem Risiko der physischen Verletzung oder 
des Schadens an der Gesundheit von Menschen. 

Ʒ Funktionale Sicherheit ist der Teil der Sicherheit, der davon abhängt ob ein 
System oder Gerät auf Eingaben richtig reagiert.

Ʒ Systeme unterliegen der Produkthaftung

Ʒ Einhaltung von Normen oft auf freiwilliger Basis

Ʒ Ein Hersteller hat jedoch nach dem Stand der Technik zu arbeiten

Ʒ Sicherheitsnormen wie z.B. IEC 61508 werden als solcher angesehen
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Sicherheit und Effizienz

Ʒ Geschwindigkeit technisch 
begrenzt

Ʒ Kein Personenzugang

Ʒ Definierte Übergabepunkte

Ʒ Nachteil: Gebrochene 
Transportwege
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Ʒ Geschwindigkeit durch 
Sicherheitsanforderungen 
beschränkt

Ʒ Zuverlässige Sensorik erforderlich

Ʒ Bessere Integration in den 
Materialfluss

Beschränkte Fahrbereiche Teilöffentliche Fahrbereiche

Derzeitige Situation:  Sicherheit oder Effizienz
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